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ORIGINAL QUALITY

Navod k pouziti pro modely / This instruction manual is intended for models /
Gebrauchsanweisung fiir Modelle

Dalkové ovladana priizkumna a zavazeci lodicka s GPS a echolotem
Remote-controlled bait boat with GPS and fish finder
Ferngesteuertes Futterboot mit GPS und Echolot

Carp Scout XL /Li/LA

CZ / Spolecnost MIVARDI s.r.o. timto EN / The company MIVARDI DE / MIVARDI s.r.o. erklart hiermit, dass das

prohlaSuje, Ze vyrobek je ve shodé s.r.o. hereby declares that Produkt den grundlegenden Anforderungen

se zakladnimi poZadavky a s dalSimi the product is in compliance und anderen relevanten Bestimmungen der
prislusnymi ustanoveni Nafizeni vlady with Directive 1999/5 / EC. Regierungsverordnung Nr. 426/2000 Slg. (oder
€. 426/2000 Sb. (resp. Smérnice Important: Before using Richtlinie 1999/5/EG) entspricht.

1999/5/ES). the product, read this Bitte beachten Sie: Bevor Sie das Produkt
Upozornéni: Pied pouzitim manual carefully. It will in Betrieb nehmen, lesen Sie bitte dieses
vyrobku se ditkladné seznamte help you to set up all Handbuch sorgfiltig durch, damit Sie

s timto navodem, ktery vam functions and use them alle Funktionen richtig einstellen und
pomiiZe spravné nastavit veskeré correctly when opera- beim Betrieb des Bootes voll nutzen
funkce a pIné je vyuzit pfi ting the boat. Without konnen. Ohne die richtigen Einstellungen
ovladani lodicky. Bez sprav- the correct settings, funktioniert das Boot moglicherweise
ného nastaveni nemusi lodi¢ka the boat may not work nicht richtig!!!

korekiné fungovat!!! correctly !1!
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CZ
LODIEKA

Hlavni funkce a specifikace

oo

8.

PIné digitalni duplexni dalkové ovladani na frekvenci 2,4 GHz.

Ovladac s vnitfni zabudovanou anténou a LCD displejem zobrazujicim stav lodicky a vSech jejich funkci.

Automatické udrZovani zvoleného sméru plavby s pomoci integrovaného digitalniho kompasu.

GPS systém s moznosti uloZeni az 31 rliznych pozic, k nimz mize byt lodicka automaticky navigovana.

Zabudovany echolot, zobrazuijici informace o reliéfu dna, teploté vody a vyskytu ryb na displeji ovladace.

Automaticky navrat lodicky do vychoziho bodu v pfipadé vypadku fungovani dalkového ovladani, nebo ztraty spojeni
mezi lodickou a ovladanim.

Automaticka kontrola kli€ovych funkci. Lodicka provadi samokontrolu a v pfipadé zjisténi problému je na displeji ovla-
dace zobrazena ikona s upfesnénim problému (kompas, GPS, echolot).

Moznost aktualizace firmwaru lodicky i ovladace servisnim strediskem.

Rezimy ovladani (plavby)

Prlllwg:]‘lljlélni ovladéni) Smér plavby ovladate ruéné pomoci joysticku

AUTO Elektronicky kompas udrZuje nastaveny smér plavby.

(automaticka plavba) Pomoci joysticku miizete ruéné korigovat smér plavby.

GPS Lodicka pluje k pfedem uloZzenym cilovym bodi{im s vyuzZitim GPS navigace
(plavba fizena GPS) a elektronického kompasu.

ECHOLOT

Hlavni funkce

Méfeni teploty vody.

Méfeni aktualni hloubky vody (maximainé do 30 m).

Automatické prepinani 4 hloubkovych rozsah: 2-5 m, 5-15 m, 15-20 m, and 20-30 m.
Ikony zobrazujici ryby ve tfech velkostech: velké, stfedni a malé.

Zobrazeni aktudlniho profilu a orientacni tvrdosti dna.

& Upozornéni: Echolot funguje pouze ve vodé a bude ukazovat chybné tidaje, pokud je pouZit mimo vodu. Pfi pouZiti

ve vodé opét bude spravné fungovat. Echolot spolehlivé funguje a korektné méfi hloubku ve vodé hlubsi nez 2 m.

GPS SATELITNi NAVIGACE
GPS funkce

Moznost nastavit a ulozit 31 rliznych GPS bodti (1 vychozi bod a 30 cilovych bodt)

Lodicka zobrazuje aktualni vzdalenost k vychozimu bodu i zvolenému cilovému navigaénimu bodu

Lodicka dokaze automaticky plout k prednastavenym bod(im s vyuzitim GPS navigace

Lodicka se automaticky vrati do vychoziho bodu v pfipadé ztraty spojeni s dalkovym ovlddanim nebo jeho nefunkénosti
(podminkou je uloZeni pozice vychoziho bodu do paméti)

Lodicka zobrazuje vzdalenosti mezi vychozim bodem a svoji aktuaini pozici. Aktudini vzdalenost je zobrazovéana na displeji.
Pfedni a zadni svétla lodicky se rozblikaji a dalkové ovladani zaéne vydavat zvukovy signal v okamZiku, kdy lodicka
doséhne cilového bodu.
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Pouziti GPS navigace:

. Po zapnuti lodicky vyckejte cca 3 minuty pfed pouZitim GPS systému. Béhem této doby probihd hledani maximalniho
poctu GPS satelitil. To zajiStuje presnéjsi urceni polohy lodicky a tim i vy$$i presnost plavby v rezimu GPS. Pro korektni
funkci GPS rezimu plavby je vyZzadovano alesponi 5 nalezenych GPS satelitd.

e  Stiskem tlacitka GPS se dostanete do menu GPS navigace. Zde je k dispozici 31 pozic (1 vychozi bod ,HOME* a 30
cilovych bod, oznacenych ¢isly). Zobrazeny jsou i GPS souradnice vychoziho bodu a aktuélni GPS souradnice lodicky.

. Pomaci tlaGitek + / - vyberte pfisluSnou pamétovou pozici. Aktualné vybrana pozice blika.

e Stisknutim tlacitka SET po dobu 3 vtefin uloZite aktuélni polohu lodicky na vybranou pamétovou pozici. Po uloZeni se
ikona vybrané pozice vybarvi.

e \lymazani pamétové pozice se provadi obdobnym zplisobem. Nejprve tlacitky +/- vyberte prislunou pozici, kterou
chcete vymazat. Nasledné stisknutim tlacitka SET po dobu 3 vtefin pozici vymazte. Vymazanim zmizi podbarveni ikony
této pozice.

e Pro plavbu na uloZenou pozici nejprve tuto pozici vyberte pomoci tlacitek +/- a nasledné potvrdte plavu k tomuto bodu
tlagitkem GO. DalSim stiskem tlacitka GO se vratite na zakladni obrazovku.

. Menu GPS miiZete kdykoliv opustit stisknutim tlacitka ESC.

NABIJENI

Nabije¢ka je vybavena LED indikatory nabijeni. Cervené svétlo indukuje probihajici proces nabijeni. Po ukon&eni nabijeni se
Cervené svétlo zméni na zelené, indikujici plné nabiti.

Nabijeni baterie lodicky:
Vlyjméte baterie z lodicky. Pfipojte dodavanou rozdvojku k obéma bateriim a k nabijecce. NabijeCku pak pfipojte k siti.
Pozor! Nabijecka nabiji pouze pokud jsou obé baterie lodicky pripojené. Nikdy nenabijejte pouze jednu baterii!

Nabijeni dalkového ovladani:

Baterie dalkového ovladani je uloZena uvnitf ovladace a je zcela bezudrzbova.

Pro nabiti baterie zapojte nabijeci konektor nabijecky do nabijeciho USB vstupu na dalkovém ovladani a poté ke zdroji
proudu. Stav nabiti je signalizovan na displeji ovladace.

BEZPECNOSTNi OPATRENI A VAROVANI

e  Anténa je dobrym vodicem elektromagnetickych vin a elektrostatickych vyboji, proto lodicku nikdy nepouzivejte
béhem bourkového pocasi.

e Je nebezpetné pouzivat dalkové ovladani v oblastech, kde je pouzivan nebo skladovan explozivni material.

. Elektronicky kompas je vysoce citlivy k vnéj$im vlivim. Vyhybejte se jeho pouZiti v blizkosti vedeni vysokého napéti,
stejné jako v oblastech s vysokym magnetickym polem nebo oblastech téZzebniho primyslu.

. Prosim, ujistéte se, Ze magnety dvifek komor jsou Cisté. V pfipadé znecCisténi piskem, bahnem, nebo jinou necistotou,
ocistéte magnet i kovovou desticku na dvitkach, aby spina¢ komor mohl spravné fungovat.

. NIKDY sami nerozebirejte lodicku nebo dalkové ovladani. V pfipadé zavady a nutnosti opravy vzdy kontaktuje
svého prodejce nebo autorizovany servis.

e Otevieni téla ovladace nebo téla lodicky znamena okamzitou ztratu zaruky!!!

na opotiebeni zboZi zpisobené jeho obvyklym uzivanim. (Délka zarucni doby na baterii tedy neni totéz co délka

f:j Prodavajici upozorfiuje kupujiciho, Ze v souladu s obcanskym zakonikem (§ 619 odst. 2) se zaruka nevztahuje
Zivotnosti baterie, nebot postupny bytek kapacity je ddsledkem bézného opottebeni pfi uZivani baterie.)
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TECHNICKA SPECIFIKACE LODICEK

Model lodic¢ky Carp Scout Carp Scout XL
Rozméry 63.5x43.5x24cm 75x 47 x 28 cm
Typ trupu Catamaran Trimaran
Pocet vnadicich komor 2 2
PoCet zavésti na montaze 2 2
Celkova kapacita vnadicich komor 2 kg 4 kg
Dosah délkového ovladani 500 m 500 m
Frekvence délkového ovladani 2.4 GHz 2.4 GHz
Rychlost lodicky 60 m/ min 60 m / min
Automaticka kontrola chybovych stavii ° °
Pozicni svétla lodiCky ° o
GPS
Presnost uréeni polohy <3m <3m
Pocet cilovych GPS navigacnich bodi 30 30
Automaticky navrat pfi vypadku fizeni / ztraté signalu ° o
Echolot
Zvukovy signal pfi detekci ryby ° o
Méreni hloubky ° °
Zobrazeni reliéfu dna ° °

2-30m 2-30m

Rozsah méreni hloubky

(4 hloubkové rozsahy)

(4 hloubkové rozsahy)

Stupné citlivosti echolotu

C1,C2,C3

C1,C2,C3

Orientacni doba jizdy na baterie

Olovénné baterie 10Ah 60 — 80 min 60 — 80 min
Lithiové baterie 10Ah 75—-90 min 75 —90 min
Lithiové baterie 20Ah 120 — 180 min 120 - 180 min

OBSAH BALENI

Nazev Mnozstvi

Lodicka

1

Dalkové ovladani s integrovanou baterii uvnitf ovladace

Nabijecka baterii lodicky

Nabijecka baterie dalkového ovladani

Napajeci adaptér

|l |lw|IN| =

Bezudrzbova baterie lodicky (olovéna nebo lithiova)

N === =
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DALKOVE OVLADANI

Specidlni dalkovy ovlada¢ byl vyvinut vyhradné pro ovladani lodicek Carp Scout a je predmétem ochrany duSevniho vlast-
nictvi. Pristroj je vybaven velkym LCD displejem, ktery zobrazuje veSkeré informace tykajici se plavby a fungovani lodicky
v priibéhu plavby. S pomoci dalkového ovladani Ize uskutecnit automatickou plavbu a plavbu s vyuZitim GPS. Obousmérny
pfenos informaci v redlném ¢ase pfispiva ke zvySeni uZivatelského komfortu a ve spojeni s unikatnim ovladaéem nabizi
funkce, které jsou u jinych typli zavazecich lodicek dostupné pouze s pouZitim fady pridavnych zafizeni anebo jsou zcela
nedostupné.

Prvky ovladace:

[ad

Vypinaé / potvrzeni volby
menu

Stisknutim po dobu 3 vtefin
zapnete / vypnete ovladag. V
prostredi hlavniho menu timto
tlacitkem potvrdite zvolené
nastaveni.

Tlacitka pro pohyb v menu
Tlacitka pro pohyb v menu
LCD podsviceni displeje
Stiskem zapnete / vypnete podsviceni. Podrzenim
tlacitku upravte intenzitu podsviceni.

Aktivace / deaktivace varovnych zvukovych
signalii ovladace

Signaly jsou vydavany pfi: nizkém stavu baterii,
dosazeni cilového bodu v rezimu plavby GPS, ztraté
signalu.

GPS menu

Stisknutim tlacitka dojde k pfepnuti mezi hlavni
obrazovkou a GPS menu.

Rezim AUTO

Stisknutim tlacitka aktivujete rezim automatické
plavby. Lodicka po zapnuti rezimu AUTO udrZuje svij
aktudlni smér plavby. V rezimu ATUTO mizete pomoci
joysticku provadét korekce sméru plavby.

Tlacitko poziénich svétel

Slouzi k zapnuti / vypnuti pozicnich svétel.

Ovladani zavést montazi

Stisknutim otevrete levy zavés na montaz. DalSim
stisknutim otevFete pravy zavés. Otevieni kazdého
zavésu je signalizovano zvukovym signalem na
ovladaci, rozblikanim pozi¢nich svétel lodicky a
znazornéno na symbolickém nakresu lodicky na
displeji ovladace. Tretim stisknutim tladitka uvedete
znazornéni stavu zavés( na symbolickém nakresu
lodicky na ovladaci do vychoziho stavu. Zavésy se
po uvolnéni montdze automaticky vraceji do vychozi
polohy.

10.

1.

12.

13.

14.

15.

WM R

Ovladani vnadicich komor

Stisknutim tlacitka oteviete levou vnadici komoru.
Dal$im stisknutim otevrete pravou komoru. Otevfeni
kazdé komory je signalizovano zvukovym signalem
na ovladaci, rozblikanim pozicnich svétel lodiCky

a znazornéno na symbolickém nakresu lodicky na
displeji ovladacCe. Tretim stisknutim tlacitka uvedete
znazornéni stavu komor na symbolickém néakresu
lodicky na ovladaci do vychoziho stavu. Dvirka vnadi-
cich komor je nutno po navratu lodi¢ky rucné zavfit.
SET

Toto tlaCitko slouzi pro uloZeni aktudlni polohy lodicky
na zvolenou pamétovou pozici v menu GPS nebo k
vymazani jiz obsazené pamétové pozice.

ESC

Tlacitko pro opusténi menu GPS

Tlacditka + a -

Tlacitka pro pohyb mezi pamétovymi pozicemi v
menu GPS

Tlacditka + a -

Tlacitka pro pohyb mezi pamétovymi pozicemi v
menu GPS

GO

Tlacitko pro spusténi automatické plavby GPS do
cilového bodu, uloZzeného pod aktualné vybranou
pamétovou pozici v menu GPS. V priibéhu auto-
matické plavby GPS mizete stisknutim tlacitka GO
prerusit automatickou plavbu a vratit se k manual-
nimu fizeni.
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MENU OVLADACE A POKYNY K POUZIVANI
Pohyb v MENU a potvrzeni voleb:

. PouZijte tlacitka “A” nebo “V¥” pro vstup do menu a nasledné listovani polozkami a jejich vybér.

Aktualné vybranou polozku hlavniho menu aktivujte stiskem tlacitka vypinace. Tim spustite konkrétni akci nebo vstou-
pite do podmenu.

V podmenu se pohybuijte tlagitky “A” nebo “V¥”.

Vlybranou volbu podmenu potvrdite stisknutim tlacitka vypinace.

Po potvrzeni se volba uloZi a dojde k automatickému navratu do hlavniho menu.

Po nastaveni vSech poZadovanych hodnot pouzijte volbu UKONCIT pro opusténi menu.
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Polozky KALIBRACE KOMPASU OVL.
hlavniho menu: KALIBRACE KOMPASU LOD.
ECHOLOT
BATERIE LODICKY
REZIM PAROVANI
UKONCIT

Polozka hlavniho menu Volby podmenu

Stisknutim vypinace se dostanete do rezimu kalibrace dalkového ovladace. Dalsim stisk-
Kalibrace kompasu | nutim vypinace tuto kalibraci zahdjite. Ovladaé drzte vodorovné. Otocte ovladatem okolo
dalkového ovladani | svislé osy 0 360° a nasledné pohybuite ovladacem nahoru / dold. Po dokonceni kalibrace
zmizi zobrazeni kalibracniho reZzimu z obrazovky.

1) Vyjedte s lodi¢kou nékolik metrd na otevienou vodu a stisknéte tlacitko vypinace pro
spusténi kalibrace.
2) Lodicka na vodé automaticky provede kalibraci (to¢i se dokola vlevo i vpravo) nasledné

Kalibrace kompasu ohlasi dokonceni kalibrace.

lodicky Poznamka: Kalibrace skonéila ispésné, pokud Sipka na displeji ovladace (ovladaé
musi byt drZzen vodorovné) ukazuje stejnym smérem jako piid’ lodiéky. V opaéném
pripadé musi byt kalibrace provedena jesté jednou.

Citlivost echolotu Nastavte citlivost od nizké po vysokou vybérem C1, C2, C3

Baterie lodicky Lithiové nebo olovéné baterie (Li / Q)

Parovani dalkového ovladani s lodiCkou. Parovani bylo provedeno pfi vyrobé, neni nutné

je opét provadét. V ojedinélych pripadech mize dojit k chybé parovani a je tfeba parovani
obnovit. Pfi parovani musi byt lodi¢ka vypnuta. Zapnéte pouze ovladac. V hlavnim menu
Rezim parovani zvolte ,Rezim parovani*, tlacitkem vypinace vyberte Sipkami poZadovany kanal a opétovnym
stisknutim tlacitka vypinace tuto volbu ulozte. Na ovladaCi zatne odpocitavani. V tomto
okamZiku zapnéte lodicku. V priibéhu parovani svétla lodicky blikaji. Po dokonceni parovani
zlistane rezim parovani zobrazen na displeji po dobu 5s a nasledné se zobrazi hlavni menu.

UKONCIT Potvrdte tuto volbu pro opusténi menu

Monitoring funkei a hlaseni zavad

Lodicka je vybavena automatickou detekci zavad klicovych funkei. V pfipadé zjisténi zavady se na displeji zobrazi pfisluSny
symbol. Pokud by k takové situaci doslo, informuijte pracovniky znackového servisu o typu chybového symbolu, zobrazeném
na displeji ovladace.

Kompas ovladace Kompas lodi¢ky Echolot GPS modul lodicky

* § i i
P 0

A A

P
b
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EN
BOAT

Main functions and specifications of the boat

IS o o

8.

Fully digital duplex remote control at 2.4 GHz

Remote controller with a built-in antenna and LCD display showing the status of the boat and all its functions

Integrated digital compass allows an automatic sailing in the selected direction

GPS navigation system with 31 memory positions to save the destination points

Built-in echo sounder, displaying information on bottom relief, water temperature and fish occurrence on the controller display
Automatic return of the boat to the starting point in case of failure of the remote control, or loss of connection between the
boat and the control

Automatic control of the key functions. The boat performs a self-check and in case of a problem, an icon with the specification
of the problem (compass, GPS, echo sounder) is displayed on the controller‘s display.

Possibility to update the boat firmware and driver by the service centre

Cruise control modes

:\rlllw‘;:]‘lljlal sailing mode) You control the navigation direction manually with the joystick

AUTO The electronic compass controls and keeps the sailing direction. You still can
(automatic sailing) use the joystick to adjust the sailing direction manually.

GPS The boat automatically sails to the selected destination point using GPS
(sailing with GPS navigation) navigation and the electronic compass.

FISH FINDER

Main functions:

Water temperature measurement

Measurement of the water depth (maximum depth range up to 30 m)

Automatic switching of 4 depth ranges: 2-5 m, 5-15 m, 15-20 m, and 20-30 m

Three sizes of icons showing the detected fish: large, medium and small

Fish detection in three sensitivity levels: C1 / C2 / C3 (from lowest to highest sensitivity)
Display of the profile and hardness of the bottom

& Notice: The echo sounder only works and shows correct output if the boat is in the water. The echo sounder works

reliably and correctly measures depths in water deeper than 2 m.

GPS NAVIGATION

GPS functions

e You can set and save 31 different GPS points (1 starting ,HOME® point and 30 destination points)

. The boat shows the distance to the ,HOME“ point and to the selected destination point

. The boat can automatically sail to selected destination point using GPS navigation

. The boat automatically returns to the starting point if the connection with the remote control is lost or

(Only if the ,HOME* point has been correctly stored)
The boat's front and rear lights flash and the remote control beeps when the boat reaches its destination.
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Using the GPS navigation:

. Switch on the boat and wait about 3 minutes before you start using the GPS system. During this time the maximum
number of GPS satellites are being searched. This ensures a more accurate determination of the position of the boat
and thus higher accuracy of navigation in GPS mode. At least five GPS satellites are required to get the correct function
of the GPS navigation.

o Press the GPS button to enter the GPS navigation menu. There are 31 positions available (1 starting point ,HOME*“
and 30 destination points, marked with numbers). The GPS coordinates of the starting point and the current GPS
coordinates of the boat are also displayed.

o Use the + / - buttons to select the appropriate memory position. The currently selected position flashes.

. Shortly press the SET button to save the current position of the boat to the selected memory position. After saving, the
icon of the selected position will get a black background.

o To clear the memory position, use the + / - buttons to select the appropriate position you want to delete. Then press
the SET button to clear the position. The black background of the icon will be removed.

. To sail to a selected destination point, first select this position with the + / - buttons. Then confirm the sailing to this
point pressing the GO button. Press GO again to return to the home screen.

U You can exit the GPS menu at any time by pressing the ESC key.

CHARGING

The charger is equipped with LED charging indicators. A red light means the charging process in progress. When charging
is complete, the red light turns green, indicating full charge.

Charging the boat battery:

Remove the batteries from the boat. Connect the supplied adaptor to both batteries and to the charger. Then connect the
charger to the 230V power socket.

Attention! Always use the charger with 2 batteries connected. Never charge only one battery!

Charging the remote controller:

The RC battery is stored inside the remote controller and is completely maintenance-free. To charge the battery, connect
the charger‘s connector to the USB port on the RC and then connect the charger to the power supply. The charge status is
indicated on the RC display.

SAFETY INSTRUCTIONS AND WARNINGS

. The antenna is a good conductor of electromagnetic waves and electrostatic discharges, so never use the boat during
a storm.

. It is dangerous to use the remote control in areas where explosive materials are used or stored.

. The electronic compass is highly sensitive to external influences. Avoid using it near high voltage lines, as well as in
areas with strong magnetic fields or mining industries.

. Please make sure that the bait hopper door magnets are clean. In case of dirt with sand, mud or other dirt, clean the
magnet and the metal plate on the door so that the hopper switch can work properly.

. NEVER disassemble the boat or remote control yourself. In case of any malfunction you should always contact
your dealer or authorized service centre.

. Opening the body of the remote control or the body of the boat means immediate loss of warranty !!!

use. (The length of the warranty period on the battery is therefore not the same as the life of the battery, as the

f:j The seller warns the buyer that the warranty does not apply to wear and tear of the goods caused by its normal
loss of capacity is due to normal wear and tear when using the battery.)
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TECHNICAL SPECIFICATION

Model Carp Scout Carp Scout XL
Measurements 63.5x43.5x24cm 75x 47 x 28 cm
Hull type Catamaran Trimaran

Bait hoppers 2 2

Line hooks 2 2

Max load capacity 2kg 4 kg

RC operation distance 500 m 500 m
Frequency 2.4 GHz 2.4 GHz

Max speed 60 m/ min 60 m / min
Self diagnostic function ° °

Front / rear LED lights ° o

GPS

Accuracy <3m <3m

Number of destination points 30 30

Automatic return in case of control failure / signal loss ° °

Fish finder

Audible signal when a fish is detected o (]

Depth measurement ° °

Bottom relief o o

Depth measurement range

2-30 m (4 depth levels)

2-30 m (4 depth levels)

Sensitivity steps

C1,C2,C3

C1,C2,C3

Approximate battery life

Lead acid batteries 10Ah 60 — 80 min 60 — 80 min
Lithium batteries 10Ah 75—90 min 75 —90 min
Lithium batteries 20Ah 120 — 180 min 120 — 180 min

PACKAGE CONTENTS

Name
Bait boat

Qty

Remote controller with a built-in battery

Boat batteries charger

RC charger

Charging splitter

|l |lw|IN| =

Boat battery

N =] ==
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REMOTE CONTROLLER

The all-in-one remote controller was developed exclusively to control the Carp Scout boats. The device is equipped with a
large LCD display that shows all sailing and the boat status details. Real-time two-way data transfer increases user comfort.

RC controls:

1.

@

Main switch / confirmation
of menu selection

Press for 3 seconds to turn the
RC on / off. In the main menu,
use this button to confirm the
selected setting.

Menu navigation buttons
Menu navigation buttons
LCD display backlight

Press to turn the backlight

on / off. Hold down the button to adjust the backlight
intensity.

Activation / deactivation of the audible warning
signals

Signals are provided when: the batteries are low, the
bait hopper is opened, the rig hooks are released, the
destination point is reached in GPS navigation mode,
the signal is lost.

GPS

Press the button to switch between the main screen
and the GPS menu.

AUTO mode

Press the button to activate the automatic sailing
mode. After switching on the AUTO mode, the boat
maintains its current sailing direction. In AUTO
mode, you can use the joystick to adjust the sailing
direction.

Boat lights

Use this button to turn on / off the boat lights.

Rig releasing button

Press the rig releasing button to open the left rig
holder. Press it again to open the right rig holder.
Releasing of the rig (opening the rig holder) is
confirmed by an audible signal on the remote cont-
roller and by the flashing lights on the boat. Then the
empty rig holder is shown in the symbolic drawing of
the boat on the display. By pressing the rig release
button for the third time, you reset the displayed
status of the rig holders. When the rig holder on the

[ U

boat releases your rig then it automatically comes
back come back to the starting position within one or
two seconds.

10. Bait hopper button

1.

Press the bait hopper button to open the left bait
hopper. Press again to open the right hopper. The
opening of each hopper is confirmed by an audible
signal on the controller and by the flashing lights on
the boat. Then the empty bait hopper is shown in
the symbolic drawing of the boat on the display. By
pressing the bait hopper button for the third time,
you reset the displayed status of the bait hoppers.
The door of the bait hoppers must be always closed
manually.

SET

This button is used to save the current location of
the boat to the selected memory position in the GPS
menu or to delete a saved location from the selected
memory position.

12. ESC

Press this button to leave the GPS menu.

13. Tlacitka + a -

Use these buttons to select the memory position in
the GPS menu.

14. Tlacitka + a -

Use these buttons to select the memory position in
the GPS menu.

15. GO

Press this button to start an automatic sailing with
GPS navigation to the destination point, stored under
the currently selected memory position in the GPS
menu. During automatic GPS navigation, you can
press GO to interrupt automatic navigation and return
to manual driving.
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Main screen of the remote controller:

© XN~

Signal monitor

Water depth

Water temperature

RC battery status

Boat battery status

Number of available GPS satellites

Detected fish

Bottom contour

Symbolic drawing of the boat (It shows the status of the bait
hoppers, rig holders and boat lights)

10. Sailing direction
11. Currently used sailing mode (STOP / MANUAL / AUTO / GPS)
12. Current distance between the boat and the saved ,HOME*“

point

GPS menu:

Noas~wN =

Memory position to save the ,HOME" destination point
Memory positions for destination points

GPS coordinates of the boat

GPS coordinates of the currently used destination point
Sailing mode (STOP / MANUAL / AUTO / GPS)

Distance between the boat and the ,HOME“ point
Currently used destination point and the distance between
this point and the boat

RC MENU AND USAGE INSTRUCTIONS

Main menu of the RC:

. Use the “A” or “¥” button to enter the menu and then scroll through the items and select them.
[ Activate the currently selected menu item by pressing the power button. This will trigger a specific action or enter a

submenu.

. Navigate in the submenu with the “A” or “¥” buttons.
. Press the power button to confirm the selected submenu option.
. After confirmation, the selection is saved and the main menu is displayed.
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Main menu items:

CALIBRATE RC COMPASS

CALIBRATE BOAT COMPASS

FISH FINDER

BOAT BATTERY

PAIRING MODE

EXIT

Menu items and their settings:

CALIBRATE RC
COMPASS

Press the power button to enter the RC calibration mode. Press the power button again to
start this calibration. Hold the RC in a horizontal position. Rotate the RC 360 ° around the
vertical axis and then move the RC up and down. When the calibration is completed, the
calibration mode symbol disappears from the screen.

CALIBRATE BOAT
COMPASS

1) Ride the boat a few meters far from the bank. Then activate this menu item using the
main switch button to start the calibration.

2) The boat on the water automatically performs the calibration (rotates round left and
right) and then it announces the completion of the calibration.

Note: Calibration is successful if the arrow on the RC display (the controller must be
held horizontally) points in the same direction as the bow of the boat. Otherwise, the
calibration must be performed again.

FISH FINDER

Set the sensitivity from the lowest to the highest (C1, C2, C3)

BOAT BATTERY

Select your boat version (used boat batteries). You can choose from lithium and lead-acid
batteries (Li / Q). Wrong setting will cause a wrong function of the battery status monitor
and empty battery warning.

PAIRING MODE

This option allows to pair the boat with RC. Your boat has been paired before delivery. It is
not necessary to do it again. In rare cases, a pairing error may occur, and the pairing needs
to be restored. The boat must be switched off when pairing. Switch on the RC only. In the
main menu, select ,,Pairing mode“ and enter it with power button. Then select the required
channel with the arrow keys and press the power button to save it. The countdown starts on
the controller. At this moment, turn on the boat. The lights will flash during the pairing. When
the pairing is completed, the pairing mode remains on the display for 5 seconds and then the
main menu is displayed.

EXIT

Confirm this menu item to leave the main menu.

Monitoring of key functions and fault reporting

The boat has a monitoring of the key functions. If a fault is detected, the corresponding symbol will appear on the display.
If this happens, inform your dealer about the type of error (symbol displayed).

RC compass

Boat compass Fish finder GPS module

A

i il i
& 0
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DE
BOOT

Ausstattung

12 Fernbedienung mit LCD-Display, das den Status des Bootes und alle seine Funktionen anzeigt

2 GPS-System welches ermdglicht bis zu 31 verschiedene Positionen zu speichern,zu denen das Boot automatisch navi-
5.
6.
7.

8.

Volldigitale Duplex-Fernsteuerung mit 2,4 GHz
Automatische Kurssteuerung mit Hilfe des integrierten digitalen Kompasses

giert werden kann

Eingebautes Echolot, welches Informationen iiber Bodenstruktur, Wassertemperatur und Tiefe anzeigt, sowie iiber eine
&uBert genaue Fischerkennung verfiigt.

Automatische Riickkehr des Bootes zum Startpunkt im Falle einer Fehlfunktion der Fernsteuerung oder des Verlustes der
Verbindung zwischen Boot und Steuerung

Automatische Steuerung von Schliisselfunktionen. D.h. das das Boot einen Selbsttest durchfiihrt und wenn ein Problem
festgestellt wird, es auf dem Display des Controllers mit einem Symbol angezeigt wird (Kompass, GPS, Echolot).
Méglichkeit der Aktualisierung der Firmware des Bootes und des Treibers (iber USB-Kabel und Anschluss an einen PC

Steuerungsmodi (Fahren)

MANU
(manuelle Steuerung)

Sie steuern die Fahrtrichtung manuell mit dem Joystick

AUTO Der elektronische Kompass hélt die eingestelite Fahrtrichtung ein. Sie konnen
(automatische Fahrt) den Joystick verwenden, um die Fahrtrichtung manuell einstellen.

GPS Das Boot fahrt mit Hilfe der GPS-Navigation und elektronischem Kompass zu
(GPS-gesteuerte Navigation) vorher gespeicherten Zielpunkten.

ECHOLOT

Hauptmerkmale

Messung der Wassertemperatur

Messung der aktuellen Wassertiefe (bis zu maximal 30 m)

Automatische Umschaltung von 4 Tiefenbereichen: 2-5 m, 5-15 m, 15-20 m und 20-30 m

Icons mit Fischen in drei GroBen: groB, mittel und klein

Fischerkennungsempfindlichkeit in drei Stufen: C1/ C2 / C3 (von der niedrigsten zur hdchsten Empfindlichkeit)
Anzeige des aktuellen Profils und der Bodenhérte

des Wassers verwendet wird. Bei Verwendung im Wasser funktioniert es wieder einwandfrei. Das Echolot arbeitet

2 Anmerkungen: Der Fischfinder funktioniert nur im Wasser und zeigt fehlerhafte Werte an, wenn er auBerhalb

zuverldssig und misst die Tiefe in Gewéssern, die tiefer als 2 m sind, korrekt.

GPS-NAVIGATION
GPS-Funktion

Sie konnen 31 verschiedene GPS-Punkte einstellen und speichern. Das Boot zeigt die aktuelle Entfernung zum Start-
punkt und zum gewéhlten Navigationsziel an.

Mit Hilfe der GPS-Navigation kann das Boot automatisch zu voreingesteliten Wegpunkten fahren und zum Startpunkt
zurlickkehren. Sollte die Verbindung zur Fernsteuerung unterbrochen werden, kehrt das Boot ebenfalls automatisch
zum Startpunkt zuriick.

Entfernung zwischen dem Startpunkt und der aktuellen Position des Bootes wird automatisch berechnet und auf dem
Display angezeigt.

Die Vorder- und Riicklichter des Bootes blinken und die Fernbedienung gibt ein akustisches Signal ab, wenn das Boot
den Zielpunkt erreicht.
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Nutzung der GPS-Navigation:

e Warten Sie nach dem Einschalten des Bootes etwa 3 Minuten, bevor Sie das GPS-System benutzen. Wahrend dieser Zeit
wird nach der maximalen Anzahl von GPS-Satelliten gesucht. Dadurch wird die Position des Schiffes genau bestimmt und
somit die Genauigkeit der Navigation im GPS-Modus gewéhrleistet.

. Driicken Sie die GPS-Taste, um das GPS-Navigationsmenii aufzurufen. Hier sind 31 Positionen verfiighar (1 Startpunkt
,HOME" und 30 Zielpunkte, die mit Nummern gekennzeichnet sind). Die GPS-Koordinaten des Startpunktes und die aktu-
ellen GPS-Koordinaten des Bootes werden ebenfalls angezeigt.

e Verwenden Sie die Tasten + / -, um die entsprechende Speicherposition auszuwahlen. Die aktuell gewahlte Position blinkt.

. Driicken Sie die SET-Taste 3 Sekunden lang, um die aktuelle Bootsposition auf der ausgewdahiten Speicherposition zu spei-
chern. Nach dem Speichern wird das Symbol der ausgewahlten Position farbig dargestellt.

. Das Ldschen der Speicherposition erfolgt auf &hnliche Weise. Wahlen Sie zunéchst mit den Tasten + / - die entsprechende
Position aus, die Sie loschen méchten. Driicken Sie dann die SET-Taste 3 Sekunden lang, um die Position zu léschen. Durch
das Ldschen verschwindet die Unterfarbung des Symbols dieser Position.

. Um zu einer gespeicherten Position zu navigieren, wéhlen Sie diese zundchst mit den Tasten + / - aus und bestétigen dann
die automatische Navigation zu diesem Punkt mit der Taste GO. Driicken Sie die GO-Taste erneut, um zum Grundbildschirm
zuriickzukehren.

e Sie konnen das GPS-Menii jederzeit verlassen, indem Sie die ESC-Taste driicken.

AUFLADEN DER AKKUS

Das Ladegerat ist mit LED-Ladeanzeigen ausgestattet. Das rote Licht zeigt den laufenden Ladevorgang an. Wenn der Lade-
vorgang abgeschlossen ist, wechselt das rote Licht auf griin und zeigt damit an, dass der Akku vollstdndig geladen ist.

Aufladen der Bootsbatterie:

Entfernen Sie die Batterien aus dem Boot. SchlieBen Sie den mitgelieferten Splitter an beide Batterien und an das Ladegerat
an. SchlieBen Sie dann das Ladegerat an das Stromnetz an. Vorsicht! Das Ladegerit Iadt nur, wenn beide Bootsbatterien
angeschlossen sind. Laden Sie niemals nur eine Batterie auf!

Aufladen der Fernbedienung:

Die Batterie der Fernbedienung befindet sich im Inneren des Controllers und ist véllig wartungsfrei. Um den Akku aufzuladen,
schlieBen Sie den Stecker des Ladegeréts an den USB-Ladeanschluss der Fernbedienung und dann an eine Stromquelle an.
Der Ladestatus wird auf dem Display der Fernbedienung angezeigt.

BEACHTEN SIE AUCH FOLGENDE HINWEISE

Die Antenne ist ein guter Leiter fiir elektromagnetische Wellen und elektrostatische Entladungen, daher sollten Sie das
Boot niemals bei stiirmischem/ gewittrigen Wetter benutzen.

. Esist gefahrlich, die Fernbedienung in Bereichen zu benutzen, in denen explosives Material verwendet oder gelagert wird.

. Der elektronische Kompass ist sehr empfindlich gegeniiber duBeren Einfliissen. Vermeiden Sie die Verwendung in der
Nahe von Hochspannungsleitungen sowie in Gebieten mit starken Magnetfeldern oder in Bergbaugebieten.

. Bitte achten Sie darauf, dass die Magnete der Kammertiiren sauber sind.

. Bei Verunreinigungen durch Sand, Schlamm oder andere Verschmutzungen miissen sowohl der Magnet als auch die
Metallplatte an der Tiir gereinigt werden, damit der Kammerschalter richtig funktionieren kann.

. Bauen Sie das Boot oder die Fernsteuerung NIEMALS selbst auseinander.

e Wenden Sie sich im Falle einer Storung und der Notwendigkeit einer Reparatur immer an Ihren Handler oder
einen autorisierten Kundendienst.

. Das Offnen des Fernbedienungsgehiuses oder des Bootsgehiuses bedeutet den sofortigen Verlust der Garantie!!!

nicht die durch den normalen Gebrauch der Ware verursachte Abnutzung abdeckt (die Lange der Garantiezeit
flir eine Batterie entspricht daher nicht der Lebensdauer der Batterie, da der allmdhliche Kapazititsverlust eine
Folge der normalen Abnutzung wéhrend des Gebrauchs der Batterie ist).

& Der Verkéufer weist den Kéufer darauf hin, dass die Garantie gemaB dem Biirgerlichen Gesetzbuch (§ 619 (2))

16 | MIVARDI



TECHNISCHE DATEN DER BOOTE

Modell des Bootes Carp Scout Carp Scout XL
Abmessungen 63.5x43.5x24cm 75x 47 x 28 cm
Typ des Rumpfes Katamaran Trimaran
Anzahl der Futterkammern 2 2

Anzahl der Releasekupplungen 2 2
Gesamtkapazitat der Futterkammern 2kg 4 kg
Reichweite der Fernbedienung 500 m 500 m
Frequenz der Fernsteuerung 2.4 GHz 2.4 GHz
Geschwindigkeit der Boote 60 m/ min 60 m/ min
Automatische Fehlerliberpriifung ° (]
Positionslichter ° o

GPS

Ortungsgenauigkeit <3m <3m

Anzahl der GPS-Navigationspunkte 30 30

Automatischer Riickkehr

zum Startpunkt bei Ausfall der Lenkung / Signalverlust ¢ ®

Echolot

Tonsignal, bei Fischerkennung ° °
Bodenstruktur-Anzeige o L]

Bereich der Tiefenmessung 2-30m 2-30m
Empfindlichkeitsstufen des Echolotes C1,C2,C3 C1,C2,C3
Akkulaufzeit

Blei-Séure-Batterien 10Ah 60 - 80 Minuten 60 - 80 Minuten
Lithium-Batterien 10Ah 75 - 90 Minuten 75 - 90 Minuten
Lithium-Batterien 20Ah 120 - 180 Minuten 120 - 180 Minuten

LIEFERUMFANG

1 Futterboot 1
2 Fernbedienung mit eingebauter Batterie 1
3 Ladegerét fiir Bootsbatterien 1
4 Ladegerat fiir Fernbedienung 1
5 Ladeverteiler 1
6 Boots Batterie 2
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FERNSTEUERUNG

Die All-in-One-Fernbedienung wurde ausschlieB-
lich fiir die Steuerung der Carp Scout Boote
entwickelt. Das Gerat ist mit einem groBen LCD-
Display ausgestattet, das alle Bootsstatusdaten
anzeigt. Die Dateniibertragung in Echtzeit erhoht
den Benutzerkomfort.

RC-Fernsteuerung:

1.

[

Hauptschalter / Bestétigung der Meniiauswahl
Driicken Sie diese Taste 3 Sekunden lang, um

die Fernbedienung ein- bzw. auszuschalten. Im
Hauptmenii kénnen Sie mit dieser Taste die gewahlte
Einstellung bestatigen.

Tasten fiir die Meniinavigation hoch/ runter
Tasten fiir die Meniinavigation hoch/ runter
Hintergrundbeleuchtung des LCD-Displays
Driicken Sie diese Taste, um die Hintergrundbeleu-
chtung ein- bzw. auszuschalten. Halten Sie die Taste
gedriickt, um die Intensitét der Hintergrundbeleu-
chtung einzustellen.

Aktivieren / Deaktivieren der akustischen
Warnsignale

Die Signale ertdnen, wenn: die Batterien schwach
sind, der Koderbehélter gedffnet wird, die Angelhaken
geldst werden, der Zielpunkt im GPS-Navigations-
modus erreicht wird, das Signal verloren geht.

GPS

Driicken Sie die Taste, um zwischen dem Hauptbild-
schirm und dem GPS-Menii zu wechseln.
AUTO-Modus

Driicken Sie die Taste, um den automatischen
Segelmodus zu aktivieren. Nach dem Einschalten des
AUTO-Modus behélt das Boot seine aktuelle Fahr-
trichtung bei. Im AUTO-Modus kénnen Sie den Joys-
tick verwenden, um die Fahrtrichtung einzustellen.
Bootsbeleuchtung

Mit dieser Taste schalten Sie die Bootsbeleuchtung
ein und aus.

Taste zum Ldsen des Rigs aus den Relea-
sekupplungen

Driicken Sie die Rig-Entriegelungstaste, um den
linken Righalter zu 6ffnen. Driicken Sie ihn erneut,
um den rechten Righalter zu 6ffnen. Das Freigeben
des Rigs (Offnen des Righalters) wird durch ein
akustisches Signal auf der Fernbedienung und durch
das Blinken der Lichter am Boot bestétigt. Dann wird
der leere Righalter in der symbolischen Zeichnung
des Bootes auf dem Display angezeigt. Durch ein

10.

-
j—ry

12,

13.

14.

15.

drittes Driicken der Rigfreigabetaste setzen Sie

den angezeigten Status der Righalter zuriick. Wenn
der Righalter auf dem Boot Ihr Rig freigibt, kehrt es
innerhalb von ein bis zwei Sekunden automatisch in
die Ausgangsposition zurtick.

Taste fiir die Futterklappen

Driicken Sie die Koderbehdltertaste, um den linken
Kaderbehalter zu 6ffnen. Driicken Sie erneut, um den
rechten Trichter zu 6ffnen. Das Offnen jedes Trichters
wird durch ein akustisches Signal am Steuergeréat
und durch die blinkenden Lichter am Boot besttigt.
AnschlieBend wird der leere Kdderbehalter in der
symbolischen Zeichnung des Bootes auf dem Display
angezeigt. Wenn Sie die Taste fiir den Koderbehélter
zum dritten Mal driicken, setzen Sie den angezeigten
Status des Kdderbehélters zuriick. Die Tiir des Koder-
behélters muss immer manuell geschlossen werden.

. EINSTELLEN

Mit dieser Taste wird die aktuelle Position des Bootes
auf dem ausgewdhlten Speicherplatz im GPS-Menii
gespeichert oder eine gespeicherte Position vom
ausgewahlten Speicherplatz geloscht.

ESC

Driicken Sie diese Taste, um das GPS-Menii zu
verlassen.

Tasten + und -

Mit diesen Tasten konnen Sie die Speicherposition im
GPS-Meni auswéhlen.

Tasten + und -

Mit diesen Tasten konnen Sie die Speicherposition im
GPS-Meni auswéhlen.

GO

Driicken Sie diese Taste, um eine automatische Fahrt
mit GPS-Navigation zum Zielpunkt zu starten, der
unter der aktuell ausgewéhlten Speicherposition im
GPS-Menii gespeichert ist. Wahrend der automatis-
chen GPS-Navigation kénnen Sie GO driicken, um die
automatische Navigation zu unterbrechen und zum
manuellen Fahren zuriickzukehren.
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FERNBEDIENUNG (RC) MENU UND STEUERUNG
Hauptmenii der Fernbedienung:

. Driicken Sie die Taste ,A“ oder , ¥ “ um das Menii zu 6ffnen und darin zu navigieren und anzusteuern.

U Durch driicken der Power-Taste bestétigen Sie die zuvor getroffene Auswahl. Je nach ausgewahitem Meniipunkt wird
dann eine Funktion ausgefiihrt oder ein Untermeni gedffnet.

. Navigieren Sie ebenfalls mit den Tasten ,A“ und , W* im Untermenti.

[ Bestétigen Sie die Auswahl wiederum mit der Power-Taste.

. Nach erfolgreichem ausfiihren der Auswahl wird diese gespeichert und das Hauptmenii erscheint.
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Hauptmeniipunkte:

RC COMPASS CALIBRATION

CALIBRATE BOAT COMPASS

FISH FINDER

BOAT BATTERY

PAIRING MODE

LEAVE

Meniipunkte und ihre Einstellungen

RC COMPASS
CALIBRATION

Driicken Sie die Einschalttaste, um den RC-Kalibrierungsmodus aufzurufen. Driicken Sie
die Einschalttaste erneut, um diese Kalibrierung zu starten. Halten Sie die Fernsteuerung in
einer horizontalen Position. Drehen Sie die Fernsteuerung um 360° um die vertikale Achse
und bewegen Sie die Fernsteuerung dann nach oben und unten. Wenn die Kalibrierung
abgeschlossen ist, verschwindet das Symbol fiir den Kalibrierungsmodus vom Bildschirm.

CALIBRATE BOAT
COMPASS

1) Fahren Sie das Boot ein paar Meter vom Ufer weg. Aktivieren Sie dann diesen
Meniipunkt mit der Hauptschaltertaste, um die Kalibrierung zu starten.

2) Das Boot auf dem Wasser fiihrt automatisch die Kalibrierung durch (dreht sich links und
rechts herum) und meldet dann den Abschluss der Kalibrierung.

Hinweis: Die Kalibrierung ist erfolgreich, wenn der Pfeil auf dem RC-Display (der
Regler muss waagerecht gehalten werden) in die gleiche Richtung wie der Bug des
Bootes zeigt. Andernfalls muss die Kalibrierung erneut durchgefiihrt werden.

FISH FINDER

Stellen Sie die Empfindlichkeit von der niedrigsten bis zur hichsten Stufe ein (C1, C2, C3).

BOAT BATTERY

Wihlen Sie Ihre Bootsversion (gebrauchte Bootsbatterien). Sie kénnen zwischen Lithium-
und Blei-Séure-Batterien (Li / Q) wéhlen. Eine falsche Einstellung fiihrt zu einer falschen
Funktion der Batteriestatusiiberwachung und der Warnung bei leerer Batterie.

PAIRING MODE

Diese Option ermdglicht die Kopplung des Bootes mit RC. Ihr Boot wurde bereits vor der
Auslieferung gekoppelt. Es ist nicht notwendig, dies erneut zu tun. In seltenen Féllen kann ein
Pairing-Fehler auftreten, und das Pairing muss wiederhergestellt werden. Das Boot muss beim
Pairing ausgeschaltet sein. Schalten Sie nur die Fernsteuerung ein. Wahlen Sie im Hauptmenii
den ,,Pairing-Modus* und rufen Sie ihn mit der Power-Taste auf. Wahlen Sie dann den
gewiinschten Kanal mit den Pfeiltasten und driicken Sie die Power-Taste, um ihn zu speichern.
Der Countdown beginnt auf dem Controller. Schalten Sie in diesem Moment das Boot ein. Die
Lichter blinken wahrend der Kopplung. Wenn das Pairing abgeschlossen ist, bleibt der Pairing-
Modus fiir 5 Sekunden auf dem Display und dann wird das Hauptmenii angezeigt.

UKONCIT

Bestatigen Sie diesen Meniipunkt, um das Hauptmenii zu verlassen

Uberwachung von Schliisselfunktionen und Stérungsmeldungen

Das Boot verfiigt iiber eine Uberwachung der wichtigsten Funktionen. Wird ein Fehler festgestellt, erscheint das entspre-
chende Symbol auf dem Display. Informieren Sie in diesem Fall lhren Handler tiber die Art des Fehlers (angezeigtes Symbol).

RC-Kompass Bootskompass Echolot GPS-Modul
&R @ @ @
A A A A
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